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Statement

Copyright © 2024 Shanghai KEENON Robotics Co. Ltd. All rights reserved.

This manual may not be copied, reproduced, transcribed or translated in whole or in part, or
transmitted by any means (electronic, photocopying, recording, etc.) for profit without the
explicit written permission of KEENON Robotics Co., Ltd. (hereinafter referred to as "KEENON
Robotics").

The product specifications and information mentioned in this manual are for reference only and
are subject to change without notice. Unless otherwise specified, this manual is intended as a
guide for use only, and any representations of product attributes and performance, as well as
about product application and use, do not constitute any form of warranty or guarantee binding
on KEENON.
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Introduction

KLEENBOT C40 is a professional small and medium-sized scene 4-in-1 cleaning robot provided
by KEENON Robotics, which has the functions of sweeping, sweeping and washing, sweeping
and suctioning, sweeping and pushing, etc. It is mainly used in indoor commercial scenes, such
as retail shops, superstores, office buildings, residences, hotels, underground stations, hospitals
and other indoor commercial scenes. It has the characteristics of strong scene adaptability, high
degree of intelligence, wet and dry separation, small body, big efficiency, ete., which can fully
solve customer pain points and meet customer needs.

Safety Notice

2.1 Safety instructions

Before using the machine, please comply with the instruction manual of the machine, and please
do not carry out any operation beyond the scope of the manual.

This instruction manual gives safety precautions for using the robot, charger, and charging
station, and proper handling procedures. The precautions given in this manual do not cover all
possible situations. In all cases (e.g., when the machine is not functioning properly, when the
machine is tipped over), the personal safety of the operator, pedestrians, people in the vicinity,
etc., is the first priority. Always pay attention to the precautions concerning the installation and
use of the robot and keep this manual in a place where you can consult it at any time.

2.2 Explanation of symbols

The following symbol categories explain the extent of injury or damage that can occur if warnings
are not observed or if the machine and associated equipment are not used properly. Please
understand the following thoroughly before reading this manual.

Itis forbidden to operate the warnings, as this could result
in blindness, injuries, burns (high and low temperatures),
electrocution, fractures, poisoning, etc., with lasting
after-effects and requiring hospitalization or long-term
DANGER hospitalization.

Caution instructions, which if not followed can cause
injuries, burns, electrocution, etc., but do not require
hospitalization or long-term hospitalization.

WARNINGS




Caution instructions, if not followed can involve damage
to homes and property as well as livestock and pets.
CAUTION

2.3 Safety instructions

DANGER
/N DANGER: The operator should be adequately instructed before using the machine.
[+"| Do not look directly at the light source for more than 100s.
/\ WARNING: The machine is for indoor use only.
/\ WARNING: The machine is only to be stored indoors.
B Do not step on or apply excessive force to the power cord, regardless of whether the charger
or charging station is connected, to prevent damage to the charging equipment or electric shock.
M Only use the original charger, charging station exclusively fitted by the manufacturer. Do not
attempt to disassemble or modify the robot's battery, as this may result in a battery explosion or
leakage of the liquid inside the battery. For battery repair, please call the after-sales service
number.
M This product is equipped with LIDAR for positioning and navigation, do not look directly at the
laser with your eyes.
B Do not charge the robot with wet hands.
M Do not use the product in extremely hot (above 40°C) or cold (below 0°C) environments.
M The chemical substances contained in the built-in battery of the robot may cause
environmental pollution. Be sure to remove the battery from the robot before disposing of it, and
dispose of the battery at a professional battery recycling centre.
M Avoid contact with eyes or skin if the battery leaks or exudes. In case of accidental contact,
wash your hands immediately with water and flush your eyes. If discomfort persists, seek
medical attention immediately.
B Do not use metal or other conductors to short-circuit the two contacts of the charging station.

WARNING

B When using the robot, do not insert your fingers or other objects into the conveyor belt or
other rotating parts of the robot to avoid injury.

M Do not attempt to open the robot's enclosure during normal operation to avoid electric shock
or other safety risks.



M Do not deploy the robot near stairs, escalators, or other areas where there may be a risk of
falling. If you need to deploy the robot, add protective measures such as fences.

M Do not use the robot in areas with steps, on uneven ground (height difference of more than
1.5cm, inclination angle of 2° or more), or on thick carpet (carpet thickness of more than Tcm).
B Do not place any decorations on the robot, which may cover the sensors and affect the
operation of the machine.

M Do not allow liquids to enter the robot's battery compartment, circuit boards, and other
electronic device areas, and do not allow foreign objects, etc., to enter the interior of the
machine.

M The machine is somewhat waterproof, but it is prohibited to splash water directly on the
machine or to rinse the machineg, and the machine must not be used outdoors on rainy days.
B When moving or transporting the robot, make sure that the robot's sewage tank and
freshwater tank are emptied; wash the sewage tank to prevent the sewage from fermenting and
becoming smelly; do not allow the robot to tip over or fall down.

B This machine is not intended for use by people (including children) with reduced physical,
sensory or mental abilities, or lack of experience and knowledge.

M [f you are in an environment where the ground is surrounded by glass walls or other highly
translucent materials, some of the sensors will not work properly, therefore, we do not
recommend that you use the machine in the above environment to avoid unnecessary danger. If
you need to use it, you need to modify the venue (e.q. stickers, physical fence).

M Do not place heavy objects on top of the robot to avoid damaging the equipment.

2.4 Instructions for use

CAUTION

B When filling water, please be careful not to exceed the fresh water tank MAX scale indicator
mark to prevent the robot from entering water and causing malfunction.

M Do not expose the machine to large amounts of dust, sand, snow, ice, water, humidity, salt
water conditions or salt spray, which may cause the robot to malfunction.

M Do not use the robot in an area that is smaller than the operable width of the robot (minimum
robot passing width, minimum turnaround width).

B Power cords and other debris scattered on the floor may trip or entangle the robot, so be sure
to remove them before use.

B This product can sweep general rubbish, but is not suitable for sweeping rope, tape, toxic and
hazardous materials, or hot materials. It is not recommended to use the robot on slippery, heavily
oiled floors.

B When performing maintenance on the charging equipment (charger, charging station) or
when not using it to charge for a long period of time, be sure to unplug the power cords at both
ends of the charging equipment and put them away.

M If the indoor enviranment in which the machine operates changes significantly (redecoration,
use of the machine in a new location, rearrangement of indoor objects, e.q. chairs, tables, etc.), it
is necessary to rebuild the map.
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M f you feel any danger, press the emergency stop button.

M When the machine is not working, please drain the water from the machine's fresh and waste
water tanks promptly to avoid freezing, which can lead to clogging or cracking of the water pipes
or cause bacteria to multiply. Take care to store the machine without water, within the
temperature range of -15°C to 45°C and the humidity range of 20%RH to 80%RH.

Product Composition

3.1 Appearance and Component Description




No.

Appearance and parts description

01 Screen 15 Scrubber unit

02 | Flip handle 16 Suction skimmer

03 Rear view camera 17 Top cover

04 | Stereovision for 18 Top Cover Handle
obstacle avoidance 19 Top view camera

05 | Ultrasonic sensors 20 Emergency stop button

06 | Linear LiDAR 21 Left and right light strips

07 | Power switch 22 Fresh water level indication

08 | Laserradar 23 Manual and automatic

09 | Charging pole piece water filling port

10 Fall prevention stereo vision 24 HEPA components

1 Anti-collision strips 25 Battery

12 Manual charging port 26 Clean/sewage water tank

13 Suction hose 27 Side brush

14 Sweeping assembly 28 Small dust box




3.2 Performance Parameters

Model C40

Cleaning mode Sweeping, sweeping& vacuum, sweeping &

dust pushing, sweeping & scrubbing

Machine size (LxWxH) Without rubber strip: 578x500x690mm
With rubber strip: 816x550x630mm

Product weight 70Kg (with battery, empty water tank)
GVW 100Kg
Cleaning width Sweeping: 560mm (with side brush);

Sweeping and scrubbing: 400mm

Water tank volume 6L

Sewage tank volume 14l

Waste container volume 0.74L

Dust bag volume BL

Maximum cleaning speed 0.8m/s

Minimum passing width B5cm

Minimum passing height 75cm

Minimum turning width 80cm

Maximum cross over height 15mm

Maximum ditching width 35mm

Maximum climbing gradient < 8% (non-working condition)
Battery life 5h (Sweep-wash/sweep-absorb)

10h (sweeping and pushing)
15h (sweeping)

Charging time 2h

Noise level <70dB
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Wireless configuration

WIFI: 2412MHz-2472MHz, <20dBm
WCDMA: B1/B8

LTE-FDD: B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/
B18/ B19/B20/ B26/B28

LTE-TDD: B38/B39/B40

max 33dBm

Lora: 863-870MHz, max 0.98dBm

Battery capacity

25.6V, 50Ah

Protection system

LIDAR + VSLAM + Stereo Vision + Line Laser + U
Itrasonic + Collision Avoidance Sensor + RGB

Camera

Machine operating

temperature/humidity range

Temperature: 0°C -40°C ; Humidity: 20%-80%RH

Working environment

Indoor environment, hard flat floor,

short hair carpet (thickness <10mm)

Storage environment

Temperature: -15°C -45°C ;
Humidity: 20%-80%RH

Vibration

<2.5m/s’
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4.1 Switching on/off

B Switch on

After finding the C40 power switch position, press the switch with your finger for 3s to start the
robot. When you see the screen light up, it means the power on is complete, and it takes about
40s to wait for the software to finish loading.

B Switch off
Long press the power switch button for 3s, the screen goes off and the switch off is complete.

4.2 Charging

M Charge with charger (manual charging): connect the robot charging port to the charging cable,
if the connection is successful, the robot screen will show charging, and the power adapter
indicator light will be on, indicating that it is charging.

Caution:

*The machine needs to be charged with the specified type of charger, it is strictly prohibited for
any third-party charger to be connected to the machine, otherwise it may cause personal and
property hazards.

*Please pay attention to waterproof during the charging process of the machine to avoid any
safety accidents caused by it.

B Charge with charging station{automatic charging)

Charging station reserved installation dimensions (including charging station, whole machine,
reserved space): length 180cm x width 100cm x height 90cm. please place the charging station
on a flat ground and do not move the charging station after setting it up;

The robot has the function of intelligent and autonomous recharging, the robot can
independently find, match and contact the charging station to achieve automatic recharging.
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4.3 Battery replacement

Before replacing the battery for the robot, it must be switched off first.

Open the battery cover, unplug the battery power plug, remove the battery and replace it with a
battery with sufficient power, then insert the power plug and cover the battery cover.

Switch on the machine.

Maintenance

5.1Cleaning

In the process of daily use we need to carry out the necessary maintenance of intelligent robot,
as a way to increase the life of the robot and maintain the cleaning effect, so that the equipment
is in good condition for a long time, to create more application value for customers.

To clean the unit, always switch off the power to the unit and
unplug the power cord from the power outlet.

Do not use alcohol, benzene or any other flammable cleaning
agents, as this may result in fire or electric shock.
Attention! Do not spray liquids directly onto the machine as this may
cause damage.

M Sensor: Check if there is any dirt on the sensor, please use a soft cloth or paper to wipe it
gently, avoid wiping it directly with your hands which may cause scratches and other damages.
M Outer surface and dust box: Wet a cloth with water and wring it out, wipe the outer surface of
the machine, then use a dry cloth to dry the surface fully.

M Wheel set: Place the robot upside down on a flat surface with a soft protective mat, remove
hair and dirt from the wheels and wipe with a damp cloth.

M Battery: When the robot is not used for a long period of time, it needs to be charged every
three months to avoid battery damage.

M Dust bag/dust box: Open the head cover of the machine, remove the dust bag from the dust
box, clean it, and use a clean cloth to clean the dust box.

M Sweeping brush module: Clean the rubbish in the dust box, after washing and cleaning, please
use a clean cloth to dry, use the cleaning tool to clean the roller brush winding hair and dirt.

M Scrubber brush module: Use cleaning tools to clean the hairs and dirt of the roller brush, use a
clean cloth to clean the dirt in the scrubber brush chamber to prevent the accumulation of dirt
from blocking the water jet.

M Suction rubber strip cleaning: use wet towerls to clean up the strip inside, to prevent the
accumulation of hair and other dirt, affecting the scraping effect. And keep the surface clean,
which can reduce wear and tear and extend its service life.
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B Sewage tank: Check the sewage tank for sludge/debris, if any, please remove it immediately.
H Side brushes

(1) Remove the left and right side brushes by hand, remove hairs and dirt from the side brushes.

(2) Reinstall the left and right side brushes and the installation is complete when a click is heard.

5.2 Transport

A Caution! This product is an electronic product and should be
transported with care.

If you need to move the robot manually, please follow the instructions below strictly to avoid
damage to the machine.

M Lifting

Two people on either side of the machine, from the laser layer gap, keep upright and lift the
machine at the same time.

*Do not lift other areas as this may damage the robot.

M Push

The machine switches to manual push mode. After pulling up the armrests, move the robot by
gently holding the grips on both sides of the armrests.

*Do not violently pull on other areas as this may damage the robot.

M Transport

When transporting the product, please ensure the integrity of the packing box to ensure that the
product will not be damaged due to handling.

It should not be stacked when moving, please do not stack other items on the outer package.

During transport, please keep the direction of the arrow on the box, and do not tip, turn it on its
side, or turn it upside down.
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5.3 Maintenance and Care Cycle

In order to maintain the best performance of the main machine, it is recommended to refer to the
following table for the frequency of maintenance of the main machine components, cleaning and
maintenance and replacement frequency can be adjusted appropriately according to the
environment of the use of the machine, frequency, intensity and temperature.

Cleaning and Replacement frequency
No. Component maintenance frequency | (either condition)
1 Lidar 1time/week /
2 Stereo Vision 1time/week /
3 Line laser 1time/week /
4 Ultrasound 1time/week /
5 Universal wheel 1time / month /
6 | Drive Wheel 2 times/year /
7 Charging station 1time/month /
8 Dust box 1time/week /
9 | Sewage tank 1time/day /
10 | Small dust box Ttime/day /
11| Suction hose 1time /3 days /
12 | Dustbag 1time/ 3 days *
13| Side brush 1time/day 2 months/200H
14 | Sweepingbrush 1time/day 3 months/300H
15| Sweeping fiber brush 1time/day 3 months/300H
16 | Dustmopping brush 1time/day 3 months/300H
17 | Scrubber brush 1time/day 3 months/300H
18 | Water-suction rubber strip 1time/day Front rubber: 3 months/300H
Rear rubber: 2 months/200H
19 | HEPA filter 1time/week 6 months/600H
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* Depends on whether the residual rubbish affects the negative pressure detection (after
cleaning the dust bag, still notify "please clean the dust bag in time", then the dust bag can not be
reused).

Troubleshooting and maintenance

Error phenomenon Possible causes and solutions
The robot can not be lInsufficient power, please connect the robot with
switched on normally the charging station to charge.

1.The charging station has been moved, please
place the charging station in the initial position.
2.The charging station is not connected to the
power supply, please connect the charging station
The robot cannot charge normally to the power supply.

3.The charging station is blocked, please make
sure that there is no blockage in front of the
charging station or within 0.5m on both sides of

the charging station.

1.Robot positioning is lost, please push the robot to
the charging station to recharge, the robot will
automatically restore positioning

The robot cannot move 2.The vision camera is faulty, please make sure
the vision camera is not covered or defaced.
3.Lidar malfunction, please check if the Lidar is

dirty.

Robot cannot play audio 1.Robot voice is turned off or volume is too low,

please reset the voice or volume.

1.Lift malfunction, please check the lift itself for
any malfunction or abnormality.

2.Metwork abnormality, please check whether the
Robot can't ride the lift robot network and lift box network are online.
3.The power supply of the lift box is detached,
please connect the E-BOX power cable to the

power supply.
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Brush winding

1.The brush is entangled by hairs, remove the
brush and use the cleaning tool to clean the

entangled objects.

The cleaning effect of

the robot is not good

1.The suction pipe is clogged, please adjust or
clear itin time.

2.The rubber strip is dirty or broken, please clean
the rubber strip, adjust the shape of the structure
or directly replace the new rubber strip.

3.Side brushes/rollers are dirty or worn out, please
replace with new side brushes/rollers of the same
specification.

4.The cleaning floor is dirty or there is solid waste,
the machine cannot clean it at once. You can do
pre-cleaning work, pack up the fixed rubbish, and
then start cleaning work, you can repeat the

cleaning once to ensure the final cleaning effect.

*If the above operations can not be resolved, please contact customer service staff to deal with it.
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£ KEENON

KEENON Robotics Co., Ltd.

Email:pr@keenon.com

Website:www.keenon.com

Address:11F, Building 56, Mo. 1000 Jinhai Road, Pudong District, Shanghai
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KEENON

KLEENBOT C40
Manuel d'utilisation du robot de nettoyage intelligent KEENON
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Déclaration

Copyright ® 2024 Shanghai Keenon Intelligent Technology Co.

Ce manuel ne peut étre copié, reproduit, transcrit ou traduit en tout ou en partie, ni transmis par
quelgue moyen gue ce soit (électronique, photocopie, enregistrement, etc.) & des fins lucratives
sans l'autorisation écrite expresse de KEENON Intelligent Technology (ci-aprés dénommée "
KEENON Intelligent ).

Les spécifications du produit et les informations mentionnées dans ce manuel sont fournies &
titre de référence uniguement et peuvent étre modifiées sans préavis. Sauf indication contraire,
ce manuel est congu comme un guide d'utilisation uniguement, et toute représentation des
attributs et des performances du produit, ainsi que de I'application et de I'utilisation du produit,
ne constitue aucune forme de garantie ou de caution liant KEENON Intelligent.
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Introduction

Le KLEENBOT C40 est un robot nettoyeur 4-en-1 professionnel pour petites et moyennes scénes,
fourni par Kenglang Intelligence. Il possede les fonctions de balayage, balayage et lavage,
balayage et aspiration, balayage et poussée, etc. Il est principalement utilisé dans les scénes
commerciales intérieures, telles que les magasins de détail, les grandes surfaces, les immeubles
de bureaux, les résidences, les hotels, les stations de métro, les hdpitaux et autres scénes
commerciales intérieures. |l présente les caractéristiques suivantes : forte adaptabilité a la
sceéne, haut degré d'intelligence, séparation humide et séche, petite taille, grande efficacité, etc.,
ce qui permet de résoudre les problémes des clients et de répondre a leurs besoins.

Consignes de sécurite

2.1 A propos des consignes de sécurité

Avant d'utiliser l'appareil, veuillez vous conformer au manuel d'instructions de 'appareil et
n'effectuez aucune opération dépassant le cadre du manuel.

Ce manuel d'instructions donne des consignes de sécurité pour ['utilisation du robot, du chargeur
et de la station de charge, ainsi que des procédures de manipulation appropriées. Les
précautions indiquées dans ce manuel ne couvrent pas toutes les situations possibles. Dans tous
les cas (par exemple, lorsque la machine ne fonctionne pas correctement, lorsqu'elle est
renversée), la sécurité personnelle de 'opérateur, des piétons, des personnes se trouvant a
proximité, etc. est la premiére priorité. || faut toujours préter attention aux précautions relatives
4 l'installation et a l'utilisation du robot et conserver ce manuel dans un endroit ou il pourra étre
consulté a tout moment.

2.2 Description des symboles

Les catégories de symboles suivantes expliquent I'étendue des blessures ou des dommages qui
peuvent survenir si les avertissements ne sont pas respectés ou si la machine et les équipements
associeés ne sont pas utilisés correctement. Il convient de bien comprendre ce qui suit avant de
lire le présent manuel.

Il est interdit de faire fonctionner les avertissements, car
cela peut entrainer la cécité, des blessures, des brilures
(hautes et basses températures), I'électrocution, des
fractures, 'empoisonnement, etc., avec des séquelles
DANGER durables et necessitant une hospitalisation ou une
hospitalisation de longue durée.

Consignes de prudence qui, si elles ne sont pas
respectées, peuvent entrainer des blessures, des brilures,
des électrocutions, etc., mais qui ne nécessitent pas
d'hospitalisation ou d'hospitalisation de longue duree.

EN GARDE

53



Les consignes de prudence, si elles ne sont pas
respectées, peuvent entrainer des dommages aux
habitations et aux biens, ainsi qu'au bétail et aux animaux
ATTENTION domestigues.

2.3 Instructions de sécurité

DANGER

/\ Lopérateur doit étre correctement formé avant d'utiliser la machine.
Ne pas regarder directement la source lumineuse pendant plus de 100 secondes.

/\ AVERTISSEMENT : La machine ne doit étre utilisée qu'a l'intérieur.

/\ AVERTISSEMENT : La machine ne doit étre stockée qu'a l'intérieur.

B Ne pas marcher sur le cordon d'alimentation ni exercer une force excessive sur celui-ci, que le
chargeur ou la station de charge soit branché ou non, afin d'éviter d'endommager I'équipement de
charge ou de provoquer un choc électrique.

M N'utiliser que le chargeur d'origing, la station de charge exclusivement installée par le fabricant.
N'essayez pas de démonter ou de modifier la batterie du robot, car cela pourrait entrainer une
explosion de la batterie ou une fuite du liquide qu'elle contient. Pour la réparation de la batterie,
appeler le numéro du service aprés-vente.

B Ce produit est équipé d'un LIDAR pour le positionnement et la navigation, ne regardez pas
directement le laser avec vos yeux.

W Ne chargez pas le robot avec des mains mouillées.

M N'utilisez pas le produit dans des environnements extrémement chauds (supérieurs 4 40°C) ou
froids (inférieurs & 0°C).

M | es substances chimiques contenues dans la batterie intégrée du robot peuvent entrainer une
pollution de I'environnement. Veillez & retirer la batterie du robot avant de la mettre au rebut, et
confiez-la & un centre de recyclage professionnel.

M Evitez tout contact avec les yeux ou la peau en cas de fuite ou d'exsudation de la batterie. En
cas de contact accidentel, se laver immédiatement les mains a I'eau et se rincer les yeux. Sila
géne persiste, consultez immeédiatement un médecin.

M Ne pas utiliser de métal ou d'autres conducteurs pour court-circuiter les deux contacts de la
station de charge.

Avertissement

M Ne placez pas vos doigts ni aucun objet dans les courroies de transmission ou dans les parties
rotatives du robot pendant son fonctionnement, afin d'éviter tout risque de blessure.

B N'essayez pas d'ouvrir le boitier du robot pendant qu'il fonctionne, afin d'éviter tout risque
d'électrocution ou autre danger.
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M Ne déployez pas le robot & proximité descaliers, descaliers mécaniques ou dautres zones présentant un
risque de chute. En cas de besoin, installez des barrieres ou protections adaptées.

M Nutilisez pas le robot sur des zones comportant des marches, des surfaces irrégulieres (différence de
niveau supérieure 415 cm ou pente de 2° et plus), ou sur des tapis épais (épaisseur supérieure a Tem).

B Ne placez aucun objet décoratif sur le robot, cela pourrait bloquer les capteurs et perturber son
fonctionnement.

B Evitez toute pénétration de liquide dans le compartiment batterie, les circuits électroniques ou toute autre
partie interne du robot. Ne laissez aucun objet étranger entrer & lintérieur de la machine.

M Bien que le robot dispose dun certain niveau de protection contre [eau, il est strictement interdit de le rincer
agrande eau ou de le soumettre 4 des projections deau directes. Ne pas utiliser le robot a lextérieur par temps
de pluie.

B Avant de déplacer ou transporter le robot, assurez-vous que les réservoirs deau propre et deau usée sont
vidés. Nettoyez le réservoir deau usée pour éviter la fermentation et les mauvaises odeurs. Evitez les chocs,
renversements ou chutes de la machine.

B Cet appareil ne doit pas étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités physigues,
sensorielles ou mentales sont reduites, ou nayant pas [expérience et les connaissances nécessaires.

M Sile robot est utilisé dans un environnement entouré de parois en verre ou dautres matériaux hautement
transparents, certains capteurs pourraient ne pas fonctionner correcterment. ll est donc déconseillé dutiliser le
robot dans de tels environnements, sauf si des mesures dadaptation sont prises (ex. : autocollants, barrigres
physiques).

B Ne placez aucun objet lourd sur le robot, cela pourrait endommager léquipement.

2.4 Instructions d'utilisation

ATTENTION

M [ ors du remplissage du réservoir deau propre, ne dépassez pas le repére "MAX" afin d'éviter
toute infiltration d'eau susceptible de provoquer un dysfonctionnement.

M N'exposez pas le robot 3 des environnements contenant beaucoup de poussiére, du sable, de
la neige, de la glace, de I'eau, de 'humidité, de l'eau salée ou du brouillard salin, car cela pourrait
lendommager.

B N utilisez pas le robot dans des zones dont |a largeur est inférieure 4 la largeur minimale de
passage ou a la largeur minimale de demi-tour.

M Retirez tous les objets au sol, notamment les cables électrigues ou autres débris, susceptibles
d'entraver ou d'enrouler le robot.

M Ce produit est congu pour le nettoyage de déchets courants uniguement. Il ne convient pas
pour les cordes, les bandes, les matiéres toxiques ou dangereuses, ni pour les objets a haute
température. L'utilisation sur un sol trés glissant ou fortement graisseux est déconseillée.

B En cas dentretien ou de non-utilisation prolongée du chargeur ou de la station de charge,
débranchez les deux extrémités du cable d'alimentation et rangez-le soigneusement.

B En cas de modification significative de l'environnement intérieur (ex. : rénovation,
déplacement du robot vers un autre site, ou réagencement des meubles comme les chaises ou
les tables), une nouvelle cartographie est nécessaire.
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M En cas de danger, appuyez immédiatement sur le bouton darrét durgence.

M Lorsque le robot n'est pas utilisé, vidangez l'eau des réservoirs d'eau propre et d'eau usée pour
eviter tout gel pouvant boucher ou fissurer les tuyaux, ou provoquer une prolifération
bactérienne. Stockez le robot dans un environnement sec, 8 une température comprise entre
-15°C et 45°C, et une humidité relative entre 20 % et 80 %.

Composition du produit

3.1 Aspect et composants
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Non.

Aspect et description des pieces

01 Ecran 15 Ensemble de brosses de lavage

02 Poignée 16 Raclette daspiration

03 Caméra arriéere 17 Couvercle supérieur

04 Vision stéréoscopique 18 Poignée du couvercle supérieur
anti-collision 19 Cameéra supérieure

05 Capteurs & ultrasons 20 Bouton d'arrét d'urgence

06 LiDAR lingaire 21 Bandes lumineuses gauche et droite

07 Interrupteur d'alimentation 22 Indicateur de niveau d'eau propre

08 Lidar 23 Orifice de remplissage d'eau manuel

09 Plaques de charge et automatique

10 Vision stéréo anti-chute 24 Composant HEPA

1 Bandes anti-collision 25 Batterie

12 Port de chargement manuel 26 Réservoir deau propre / Réservoir deaux usées

13 Tuyau d'aspiration 27 Brosse latérale

14 Ensemble de brosses de balayage 28 Bac & poussiére
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3.2 Paramétres de performance

Modeéle

C40

Mode de nettoyage

Balayage, balayage, balayage, balayage,

balayage, balayage et lavage

Dimensions de la machine (LxWxH)

Sans ventouse : 578x500x630 mm

Avec ventouse : B16x5650x630mm

Poids du produit

70Kg (avec batterie, réservoir d'eau vide)

GVW

100Kg

Largeur de nettoyage

Balayage : 560 mm (avec brosse latérale) ;

balayage : 400 mm

Capacité du réservoir d'eau propre 16L
Capacité du réservoir d'eau usée 4L
Capacité du bac & déchets 0.74L
Capacité du sac a poussiére BL
Vitesse maximale de nettoyage 0.8 m/s
Largeur minimale de passage B5cm
Hauteur minimale de passage 75cm
Largeur minimale de demi-tour 80cm
Hauteur maximale de 15mm
franchissement d'obstacles

Largeur maximale de 35 mm

franchissement de fossés

Pente maximale de montée

< 8% (état non opérationnel)

Autonomie

5h (balayage-lavage/balayage-absorption)

10h (balayage et poussée)

15h (balayage)
Temps de charge 2h
Niveau sonore <70dB
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Configuration sans fil

WIFI: 2412MHz-2472MHz, <20dBm

WCDMA : B1/B8

LTE-FDD : B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/B18/
B19/B20/ B26/B28

LTE-TDD : B38/B39/B40

max 33dBm

Lora:863-870MHz, max0.98dBm

Capacité de |a batterie

25.6V, 50Ah

Systéme de protection

LIDAR + VSLAM + Vision stéréo + Laser linéaire +

Ultrasons + Capteur anticollision + Caméra RVB

Plage de température et d'humidité

de fonctionnement

Température : 0 C -40 C ; Humidité : 20%-80%HR

Environnement de travail

Environnement intérieur, sol plat et dur, tapis a poils

courts (épaisseur <10mm)

Environnement de stockage

Température : -15C -45C ; Humidité : 20%-80%HR

vibration

<2.5m/s’
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Fonctionnement

4.1 Mise en marche/arrét

M Mise en marche

Aprés avoir localisé linterrupteur d'alimentation C40, appuyez dessus avec le doigt pendant 3
secondes pour démarrer le robot. Lorsque 'écran s'allume, cela signifie que la mise en marche
est réussie. Attendez environ 40 secondes pour le chargement complet du logiciel.

M Mise en arrét
Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation pendant 3 secondes. Lorsque 'écran s'éteint,
['arrét est effectue.

4.2 Charge

M Recharge avec chargeur (charge manuel) : Branchez le cable de charge & |a prise de recharge
du robot. Si la connexion est réussie, l'écran du robot affichera « En charge » et le voyant du
chargeur s'allumera pour indiquer que la charge est en cours.

Consignes importantes :
*Le robot doit étre chargé uniquement avec le chargeur spécifié. Il est strictement interdit
d'utiliser un chargeur tiers, sous peine de risques pour la sécurité des personnes et des biens.

*Pendant la charge, veillez & ce que le robot soit protégé contre l'eau afin d'éviter tout accident
lié & 'humidité.

B Recharge 2 la station de charge (chargement automatique)

1.Dimensions de l'installation réservée a la station de charge (y compris la station de charge,
I'ensemble de la machine et I'espace réservé) : longueur 180 em x largeur 100 cm x hauteur 90
cm. Veuillez placer la station de charge sur un sol plat et ne pas la déplacer facilement aprés
l'avoir installée;

2.Le robot a la fonction de recharge intelligente et autonome, le robot peut indépendamment
trouver, correspondre et contacter la station de recharge pour réaliser une recharge
automatique.
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4.3 Remplacement de la batterie

Avant de remplacer la batterie du robot, il faut d'abord |'éteindre ;

Duvrez le couvercle de la batterie, débranchez la fiche d'alimentation de la batterie, retirez la
batterie et remplacez-la par une batterie suffisamment puissante, puis insérez la fiche
d'alimentation et recouvrez le couvercle de la batterie;

Allumer la machine.

5.1 Nettoyage

Dans le cadre de |'utilisation quotidienne, nous devons procéder & l'entretien nécessaire des
machines intelligentes, afin d'augmenter la durée de vie de la machine et de maintenir 'effet de
nettoyage, de sorte que I'équipement reste en bon état pendant une longue période, afin de créer
une valeur d'application plus importante pour les clients.

Pour nettoyer l'appareil, il faut toujours I'éteindre et
débrancher le cordon d'alimentation de la prise de courant.
N'utilisez pas d'alcool, de benzéne ou d'autres produits de
nettoyage inflammables, car cela pourrait provoquer un
incendie ou une électrocution.

Attention ! Ne vaporisez pas de liquides directement sur l'appareil, car
vous risqueriez de I'endommager.

M Capteur : Verifiez g1l y a des salissures sur les capteurs. Utilisez un chiffon doux ou un papier pour les essuyer
délicatement. Evitez de les nettoyer directement avec les mains afin de ne pas risquer de rayures ou
dendommagement.

M Surface extérieure et boite & poussiére : Humidifiez un chiffon avec de feau, essorez-le bien, puis nettoyez la
surface extérieure de la machine. Séchez ensuite soigneusement avec un chiffon sec.

M Ensemble des roues : Retournez le robot sur un sol plat recouvert dun tapis de protection doux. Enlevez les
poils et saletés des roues, puis nettoyez-les avec un chiffon humide.

M Batterie : En cas de non-utilisation prolongée du robot, rechargez-le tous les trois mois afin déviter
dendommager la batterie.

M Sac/bac a poussiere : Ouvrez le capot supérieur du robot, retirez le sac & poussiére du bac, nettoyez-le, puis
nettoyez également lintérieur du bac avec un chiffon propre.

M 6.Brosse de balayage : Nettoyez les déchets a lintérieur du bac & poussiére. Aprés lavage, séchez
soigneusement avec un chiffon propre. Utilisez loutil de nettoyage pour retirer les poils et saletés enroulés
autour dela brosse principale.

M Brosse de lavage : Utilisez loutil de nettoyage pour retirer les poils et saletés enroulés autour de la brosse de
lavage. Nettoyez lintérieur du compartiment de la brosse avec un chiffon propre afin déviter que des débris
accumules ne bouchent les buses de pulvérisation.

M Nettoyage de la lamelle : Nettoyez la face interne de la lamelle avec une serviette humide pour éviter
[accumulation de poils ou autres saletés qui pourraient nuire a lefficacité de lessuyage. Maintenez la surface
propre pour réduire [usure et prolonger sa durée devie.
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B Réservoir d'eaux usées : Vérifiez la présence de boues ou débris dans le réservoir. Si présent, nettoyez-les
immediatement.

M Brosses latérales

(1} Retirez manuellement les brosses latérales gauche et droite, puis nettoyez les poils et saletés accumulés.
(2) ReRéinstallez les brosses latérales gauche et droite. Un clic audible indigue que linstallation est terminée.

5.2 Transport

tention :

produit Ce produit est un produit électronique et doit étre transporté
t un produit avec precaution.

tronique.

Sivous devez déplacer le robot manuellement, suivez scrupuleusement les instructions
ci-dessous pour éviter d'endommager la machine.

M Levage

Deux personnes, placées de chaque c6té du robot, doivent le soulever en maintenant une
position verticale en le prenant par les espaces du capteur laser.

*Ne soulevez pas par d'autres parties, au risque dendommager le robot.

M Poussée

Pour passer en mode manuel, relevez la poignée, puis saisissez légerement les deux poignées
latérales pour déplacer le robot.

*Ne tirez pas violemment sur d autres parties, sous peine dendommager le robot.

M Transport

Lors de la manutention du produit, veuillez garantir lintégrité du carton d'emballage afin d'éviter

tout dommage au produit.

Il estinterdit dempiler les cartons demballage et de poser d'autres objets dessus pendant le
transport.

Pendant le transport, respectez la direction des fleches indiguées sur le carton. Ne pas incliner,
coucher ou poser le carton & l'envers.
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5.3 Cycle d'entretien et de réparation

Afin de maintenir les performances maximales de la machine principale, il est recommandé de
se référer au tableau suivant pour la fréquence d'entretien des composants de la machine
principale, le nettoyage, I'entretien et la fréquence de remplacement peuvent étre ajustés en
fonction de I'environnement d'utilisation de la machine, de la fréquence, de l'intensité et de la

température.

Non. Composant

Frequence de nettoyage

et d'entretien

Fréquence de remplacement

(dans les deux cas)

1 Lidar 1fois/semaine /

2 Vision stéréo 1fois/semaine /

3 Laser linéaire 1fois/semaine /

4 Ultrason 1fois/semaine /

5 Roue universelle 1fois/mois /

6 Roue motrice 2 fois/an /

7 Station de recharge 1fois/mois /

8 Boite & poussiére 1fois/semaine /

9 Réservoir d'eaux usées 1fois/jour /

10 Bac & poussiére 1fois/jour /

11 Tuyau d'aspiration 1fois / 3 jours /

12 | Sacapoussiére 1fois /3 jours *

13 Brosse latérale 1fois/jour 2 mois/200H

14 Brosse de balayage 1fois/jour 3 mois/300H

15 | Brosseen fibres de balayage Tfois/jour 3 mois/300H

16 | Brosse avec chiffon & poussiére | 1 fois/jour 3 mois/300H

17 | Brosse de lavage 1fois/jour 3 mois/300H

18 Lamelle 1 fois/jour Lamelle avant : 3 mois/300H

Lamelle arriere : 2 mois/200H

19 Composant HEPA 1fois/semaine 6 mois/600H
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* Selon que les déchets résiduels affectent ou non la détection de la pression négative (aprés le versement
ou l'invitation & "nettoyer le sac & poussiere a temps", le sac ne peut pas étre réutilisg).

Dépannage et réparation

Phénomeéne d'erreur

Causes possibles et solutions

Le robot ne peut pas étre

mis en marche normalement

1. Lalimentation est insuffisante, veuillez connecter le robot a la

station de charge pour le charger.

Le robot ne peut pas se

charger normalement

1. La station de charge a été déplacée, veuillez placer la station de
charge dans sa position initiale.

2. La station de charge n'est pas connectée a l'alimentation,
veuillez connecter |a station de charge & l'alimentation.

3. La station de charge est bloguée, assurez-vous qu'il n'y a pas de
blocage devant la station de charge ou dans un rayon de 0,5 m de

part et d'autre de la station de charge.

Le robot ne peut pas bouger

1. Le positionnement du robot est perdu, veuillez pousser le robot
vers la station de charge pour le recharger, le robot rétablira
automatiguement son positionnement.

2. Lacameéra de vision est défectueuse, assurez-vous que la
cameéra de vision n'est pas couverte ou endommagée.

3. Dysfonctionnement du Lidar, vérifiez que le Lidar n'est pas sale.

Le robot ne peut pas émettre

de voix

1. La voix du robot est désactivée ou le volume est trop faible,

réinitialisez la voix ou le volume.

Le robot ne peut pas monter

dans l'ascenseur

1. Dysfonctionnement de l'ascenseur, vérifiez qu'il n'y a pas de
dysfonctionnement ou d'anomalie au niveau de l'ascenseur
lui-méme.

2. Anomalie du réseau, vérifiez si le réseau du robot et le réseau
de la boite de levage sont en ligne.

3. Lalimentation électrigue de la boite de levage est déconnectée,
veuillez connecter le cable d'alimentation de I'E-BOX a l'alimenta-

tion électrique.
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Enroulement de la brosse

1. La brosse estemmeélée par des poils, retirez la
brosse et utilisez I'outil de nettoyage pour nettoyer

les objets emmélés.

L'effet de nettoyage de la
machine n'est pas bon

1.Le tuyau d'aspiration est bouché, veuillez
I'ajuster ou le nettoyer a temps.

2. La bande d'aspiration est sale ou cassée,
veuillez nettoyer la bande d'aspiration, ajuster la
forme de la structure ou remplacer directement la
nouvelle bande d'aspiration.

3. Les brosses latérales/rouleaux sont sales ou
usés, veuillez les remplacer par des brosses
latérales/rouleaux neufs de méme spécification.
Le sol & nettoyer est sale ou il y a des déchets
solides, la machine ne peut pas le nettoyer en une
seule fois. Vous pouvez effectuer un travail de
pré-nettoyage, emballer les déchets fixes, puis
commencer le travail de nettoyage, vous pouvez
répéter le nettoyage une fois pour assurer |'effet

de nettoyage final.

*Si les opérations ci-dessus ne peuvent étre résolues, veuillez contacter le personnel du service

clientéle.
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£ KEENON

KEENON Robotics Co., Ltd.

Email:pr@keenon.com

Website:www.keenon.com

Address:11F, Building 56, Mo. 1000 Jinhai Road, Pudong District, Shanghai
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KEENON

KLEENBOT C40
KEENON Intelligenter Reinigungsroboter Benutzerhandbuch
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Erklarung

Copyright ® 2024 Shanghai KEENON Intelligent Technology Co.

Dieses Handbuch darf ohne ausdriickliche schriftliche Genehmigung von KEENON Intelligent
Technology (im Folgenden als "KEENON Intelligent” bezeichnet) weder ganz noch teilweise kopi-
ert, reproduziert, umgeschrieben oder (ibersetzt oder auf irgendeine Weise (elektronisch, durch
Fotokopieren, Aufzeichnen usw.) zu Gewinnzwecken (bertragen werden.

Die in diesem Handbuch genannten Produktspezifikationen und Informationen dienen nur als
Referenz und kinnen ohne vorherige Anklindigung geéndert werden. Sofern nicht anders ange-
geben, ist dieses Handbuch nur als Leitfaden fir den Gebrauch gedacht, und alle Darstellungen
von Produkteigenschaften und -leistung sowie von Produktanwendung und -nutzung stellen
keine fir DynaSmart verbindliche Form der Gewahrleistung oder Garantie dar.
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EinfUhrung

Der KLEENBOT C40 ist ein professioneller 4-in-1-Reinigungsroboter von KEENON Intelligence,
der die Funktionen Kehren, Kehren und Waschen, Kehren und Saugen, Kehren und Schieben,
usw. bietet. Er wird hauptsichlich in gewerblichen Innenrdumen eingesetzt, wie z. B. in
Einzelhandelsgeschaften, Supermaérkten, Blrogebauden, Wohnh&usern, Hotels,
U-Bahn-Stationen, Krankenh&usern und anderen gewerblichen Innenrdumen. Er zeichnet sich
durch eine hohe Anpassungsfahigkeit an die jeweilige Situation, ein hohes MaB an Intelligenz,
Nass- und Trockentrennung, ein kleines Gehduse und eine hohe Effizienz aus, wodurch er die
Probleme der Kunden volistdndig I6sen und deren Anforderungen erfiillen kann.

Sicherheitshinweis

2.1 Sicherheitshinweise

Bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, beachten Sie bitte die Bedienungsanleitung des Geréts
und fiihren Sie keine Arbeiten aus, die iber den Umfang der Bedienungsanleitung hinausgehen.
Diese Bedienungsanleitung enthalt Sicherheitsvorkehrungen fiir die Verwendung des Roboters,
des Ladegerats und der Ladestation sowie flr die richtige Handhabung. Die in dieser Anleitung
aufgefihrten VorsichtsmaBnahmen decken nicht alle méglichen Situationen ab. In allen Fallen (z.
B. wenn die Maschine nicht ordnungsgemaB funktioniert oder umgekippt ist) hat die persénliche
Sicherheit des Bedieners, von FuBgéangern, Personen in der Umgebung usw. oberste Prioritat.
Beachten Sie stets die VorsichtsmaBnahmen fir die Installation und den Gebrauch des Roboters
und bewahren Sie dieses Handbuch an einem Ort auf, an dem Sie es jederzeit einsehen kinnen.

2.2 Erlauterung der Symbole

Die folgenden Symbolkategorien erldutern das AusmaB der Verletzungen oder Schaden, die
auftreten kdnnen, wenn die Warnhinweise nicht beachtet oder die Maschine und die zugehdrige
Ausristung nicht ordnungsgemaB verwendet werden. Bitte machen Sie sich mit den folgenden
Symbolen vertraut, bevor Sie dieses Handbuch lesen.

Esist verboten, die Warnhinweise zu bedienen, da dies zu
Erblindung, Verletzungen, Verbrennungen (hohe und
niedrige Temperaturen), Stromschlagen, Briichen,
Vergiftungen usw. flhren kann, die bleibende
Nachwirkungen haben und einen Krankenhausaufenthalt
oder eine Langzeitbehandlung erfordern.

Vorsichtshinweise, die bei Nichtbeachtung zu
Verletzungen, Verbrennungen, Stromschldgen usw.
flhren kénnen, jedoch keinen Krankenhausaufenthalt
oder Langzeitaufenthalt erfordern.

WARNUNGEN
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Vorsichtshinweise, deren Nichtbeachtung zu Schaden an
Hausern und Eigentum sowie an Vieh und Haustieren

] fliihren kann.
WARNUNG

2.3 Sicherheitshinweise

GEFAHR

/\ GEFAHR: Der Bediener sollte vor der Verwendung des Geréts angemessen unterwiesen werden.
[+ Schauen Sie nicht l&nger als 100 Sekunden direkt in die Lichtquelle.

/\ WARNUNG: Das Gerét ist nur fiir den Gebrauch in Innenréumen bestimmt.

/\ WARNUNG: Das Gerét darf nur in Innenrdumen aufbewahrt werden.

B Treten Sie nicht auf das Netzkabel und (ben Sie keine (ibermaBige Kraft darauf aus, unabhangig
davon, ob das Ladegerét oder die Ladestation angeschlossen ist, um Schaden am Ladegeréat oder
einen Stromschlag zu vermeiden.

M Verwenden Sie nur das Original-Ladegerat bzw. die Original-Ladestation, die ausschlieBlich vom
Hersteller geliefert wurden. Versuchen Sie nicht, die Batterie des Roboters zu zerlegen oder zu
modifizieren, da dies zu einer Explosion der Batterie oder zum Auslaufen der Fliissigkeit im Inneren
der Batterie flihren kann. Fiir eine Batteriereparatur wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

B Dieses Produkt ist mit einem LIDAR zur Positionierung und Navigation ausgestattet, schauen Sie
nicht direkt mit den Augen in den Laser.

B Laden Sie den Roboter nicht mit nassen Handen auf.

W Verwenden Sie das Produkt nicht in extrem heiBen (iiber 40°C) oder kalten (unter 0°C)
Umagebungen.

M Die in der eingebauten Batterie des Roboters enthaltenen chemischen Substanzen kinnen die
Umwelt verschmutzen. Entfernen Sie die Batterie aus dem Roboter, bevor Sie sie entsorgen, und
entsorgen Sie die Batterie bei einem professionellen Batterierecyclingzentrum.

B Vermeiden Sie den Kontakt mit Augen oder Haut, wenn die Batterie ausl3uft oder austritt.
Waschen Sie bei versehentlichemn Kontakt sofort hre Hande mit Wasser und spilen Sie Ihre Augen
aus. Wenn die Beschwerden anhalten, suchen Sie sofort einen Arzt auf.

H SchlieBen Sie die beiden Kontakte der Ladestation nicht mit Metall oder anderen Leitern kurz.

Warnung

M Stecken Sie bei der Benutzung des Roboters nicht |hre Finger oder andere Gegenstande in das
Férderband oder andere rotierende Teile des Roboters, um Verletzungen zu vermeiden.

W Versuchen Sie nicht, das Gehduse des Roboters wéhrend des normalen Betriebs zu 6ffnen, um
einen elektrischen Schlag oder andere Sicherheitsrisiken zu vermeiden.
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M Setzen Sie den Roboter nicht in der Nahe von Treppen, Rolltreppen oder anderen Bereichen ein, in denen die Gefahr
eines Sturzes bestehen kinnte. Wenn Sie den Roboter einsetzen miissen, bringen Sie SchutzmaBnahmen wie Zaune
an.

B VVerwenden Sie den Roboter nicht in Bereichen mit Stufen, auf unebenem Boden (HShenunterschied von mehr als
15cm, Neigungswinkel von 2° oder mehr) oder auf dickem Teppich (Teppichstérke von mehrals 1em).

B | egen Sie keine Dekorationen auf den Roboter, da diese die Sensoren verdecken und den Betrieb des Gerdts
beeintrdchtigen kinnten.

M /chten Sie darauf, dass keine Flissigkeiten in das Batteriefach des Roboters, in die Leiterplatten und in andere
Bereiche der elektronischen Gerate gelangen und dass keine Fremdkdrper usw. in das Innere des Gerats gelangen.
M Das Gerétist einigermalen wasserdicht, aber es ist verbaten, Wasser direkt auf das Gerat zu spritzen oder das
Geratabzusplilen, und das Gerét darf an regnerischen Tagen nichtim Freien verwendet werden.

M \Wenn Sie den Roboter bewegen oder transportieren, achten Sie darauf, dass der Abwassertank und der
Frischwassertank des Roboters geleert werden; waschen Sie den Abwassertank, um zu verhindern, dass das
Abwasser gért und stinkt; lassen Sie den Roboter nichtumkippen oder herunterfallen.

M Diese Masching ist nicht fiir den Gebrauch durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit eingeschrankten
korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und Wissen bestimmt.

M Wenn Sie sich in einer Umgebung befinden, in der der Boden von Glaswanden oder anderen stark
lichtdurchi&ssigen Materialien umgeben ist, funktionieren einige der Sensoren nicht ordnungsgermés, daher
empfehlen wir lhnen nicht, das Gerét in dieser Umgebung zu verwenden, um unndétige Gefahren zu vermeiden. Wenn
Sie das Gerét dennoch verwenden machten, miissen Sie den Standort &ndem (z. B. durch Aufkleber oder einen Zaun).
M Stellen Sie keine schweren Gegenstande auf den Roboter, um eine Beschadigung des Geréts zuvermeiden.

2.4 Anweisungen flir den Gebrauch

VORSICHT

M Achten Sie beim Einflillen von Wasser darauf, dass die Markierung fir den MAX-Wert des
Frischwassertanks nicht (berschritten wird, um zu verhindern, dass der Roboter ins Wasser eintritt und
Fehlfunktionen verursacht.

M Setzen Sie das Gerat nicht groBen Mengen an Staub, Sand, Schnee, Eis, Wasser, Feuchtigkeit, Salzwasser
oder Salznebel aus, da dies zu Fehlfunktionen flhren kann.

M Setzen Sie den Robater nicht in einem Bereich ein, der kleiner ist als die Arbeitsbreite des Roboters
(minimale Durchgangsbreite des Roboters, minimale Umkehrbreite).

M Stromkabel und andere auf dem Boden verstreute Abfélle kiinnen den Roboter stiren oder verwickeln.
M Dieses Produkt kann allgemeinen Mill kehren, eignet sich jedoch nicht zum Kehren von Seilen, Klebeband,
giftigen und gefdhrlichen Materialien oder heiBen Materialien. Es wird nicht empfohlen, den Roboter auf
rutschigen, stark gedliten Béden zu verwenden.

B Wenn Sie Wartungsarbeiten am Ladegerat (Ladegeréat, Ladestation) durchfiihren oder das Gerat langere
Zeit nicht zum Aufladen verwenden, missen Sie die Netzkabel an beiden Enden des Ladegerdts ausstecken
undweglegen.

M Wenn sich die Raumumagebung, in der das Gerét betrieben wird, wesentlich andert (Renovierung,
Verwendung des Geréts an einem neuen Standort, Neuanordnung von Gegensténden im Raum, z. B. Stlihle,
Tische usw.), ist es erforderlich, das Diagramm neu zu erstellen.
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M Wenn Sie eine Gefahr spliren, driicken Sie die Not-Aus-Taste.

B Wenn das Geréat nicht in Betrieb ist, lassen Sie bitte das Wasser aus dem Frisch- und
Abwassertank des Gerats umgehend ab, um ein Einfrieren zu vermeiden, das zu einer
Verstopfung oder Rissbildung in den Wasserleitungen oder zur Vermehrung von Bakterien fihren
kann. Achten Sie darauf, das Gerét ohne Wasser im Temperaturbereich von -15°C bis 45°C und
bei einer Luftfeuchtigkeit von 20% bis 80% zu lagern.

Produktzusammensetzung

3.1 Erscheinungsbild und Beschreibung der Komponenten
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Nr.

Aussehen und Teilebeschreibung

01 Bildschirm 15 Schrubbeinheit

02 Klappgriff 16 Ansaugskimmer

03 Rickfahrkamera 17 Obere Abdeckung

04 Stereosichtgerat zur 18 Griff der oberen Abdeckung
Hindernisvermeidung 19 Draufsichtkamera

05 Ultraschall-Sensoren 20 Not-Aus-Schalter

06 Lineares LiDAR 21 Lichtleisten links und rechts

07 Netzschalter 22 Klare Wasserstandsanzeige

08 Laser-Radar 23 Manuelle und automatische

09 Ladesdulenstlick Wassereinfllléffnung

10 Stereosichtgerdt zur Absturzsicherung 24 Hippo-Komponenten

1 Anti-Kollisionsstreifen 25 Batterie

12 Manueller Ladeanschluss 26 Rein-/Abwassertank

13 Ansaugschlauch 27 Seitenblrste

14 Kehrgarnitur 28 Staubkasten
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3.2 Leistungsparameter

Modell

C40

Reinigungsmodus

Kehren, Saugen, Schieben und Waschen

GriBe der Maschine (LxBxH)

Ohne Sauggreifer: 578=500«690mm
Mit Sauggreifer: 616x550=630mm

Gewicht des Produkts

70Kg (mit Batterie, leerer Wassertank)

GVW

100Kg

Breite der Reinigung

Kehren: 560mm (mit Seitenbesen);

Kehren: 400 mm

Volumen des Wassertanks 16L
Volumen Abwassertank 14l
Volumen des Abfallbehélters 0.74L
Volumen des Staubsaugerbeutels 8L
Maximale Reinigungsgeschwindigkei 0,8m/s
Minimale Durchlassbreite 65¢cm
Minimale Durchlasshohe 75cm
Minimale Wendebreite 80cm
Maximale Uberfahrhéhe 15mm
Maximale Grabenbreite 35mm

Maximales Steigungsgefille

< 8% (Nicht-Arbeitszustand)

Dauer 5h (kehren-waschen/fegen-aufsaugen)
10h (Kehren und Schieben)
15h (Fegen)

Aufladezeit 2h

Gerduschpegel <70dB
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Configuration sans fil

WIFI: 2412MHz-2472MHz, <20dBm

WCDMA: B1/B8

LTE-FDD: B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/B18/
B19/B20/ B26/B28

LTE-TDD: B38/B39/B40

max 33dBm

Lora:863-870MHz, max0.98dBm

Akku-Kapazitat

25.6Y,50Ah

Schutzsystem

LIDAR +VSLAM +Stereo Vision + Linienlaser +

Ultraschall + Kollisionsvermeidungssensor + RGB-Kamera

Betriebstemperatur/

Luftfeuchtigkeitsbereich der Maschine

Temperatur: 0 C -40 C ; Luftfeuchtigkeit: 20%-80%RH

Arbeitsumgebung

Innenbereich, harter flacher Boden, Kurzhaarteppich

(Dicke <10mm)

Umgebung fiir die Lagerung

Temperatur: =15 C -45 C ; Luftfeuchtighkeit: 20%-80%RH

Schwingung

<2 5mis’
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4.1 Einschalten/Ausschalten

H Einschalten
Nachdem Sie die Position des C40-Netzschalters gefunden haben, drilcken Sie den Schalter mit
dem Finger 3 Sekunden lang, um den Roboter zu starten. Wenn der Bildschirm aufleuchtet,

bedeutet dies, dass der Einschaltvorgang abgeschlossen ist, und es dauert etwa 40 Sekunden,
bis die Software fertig geladen ist.

M Ausschalten
Driicken Sie den Netzschalter 3 Sekunden lang, der Bildschirm geht aus und das Ausschalten ist
abgeschlossen.

4.2 Aufladen

M Aufladen (manuelles Aufladen): Verbinden Sie den Ladeanschluss des Roboters mit dem
Ladekabel. Wenn die Verbindung erfolgreich ist, wird auf dem Bildschirm des Roboters der
Ladevorgang angezeigt, und die Anzeigeleuchte des Netzteils leuchtet auf, um anzuzeigen, dass
der Ladevorgang lauft.

Achtung!

*Das Gerat muss mit dem spezifizierten Ladegerat aufgeladen werden. Es ist strengstens
untersagt, ein Ladegerat eines Drittanbieters an das Gerdt anzuschlieBen, da es sonst zu
Personen- und Sachschaden kommen kann.

*Bitte achten Sie wahrend des Ladevorgangs auf die Wasserdichtigkeit des Gerats, um dadurch
verursachte Unfélle zu vermeiden.

M Aufladen der Ladestation (automatisches Aufladen)

1.Abmessungen der reservierten Ladestation (einschlieBlich Ladestation, gesamte Maschine,
reservierter Platz): LAdnge 180cm x Breite 100cm x Héhe 80cm. Bitte stellen Sie die Ladestation
auf einen ebenen Boden und bewegen Sie die Ladestation nach dem Aufstellen nicht leicht;
2.0er Roboter hat die Funktion des intelligenten und autonomen Aufladens, der Roboter kann
selbsténdig die Ladestation finden, anpassen und kontaktieren, um ein automatisches Aufladen

zu erreichen.
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4.3 Austausch der Batterie

Bevor die Batterie des Roboters ausgetauscht wird, muss er zundchst ausgeschaltet werden;
Offnen Sie die Batterieabdeckung, ziehen Sie den Netzstecker, entfernen Sie die Batterie und
ersetzen Sie sie durch eine Batterie mit ausreichender Leistung, stecken Sie den Netzstecker ein
und schlieBen Sie die Batterieabdeckung;

Schalten Sie die Maschine ein.

5.1Reinigung

Im t&glichen Gebrauch missen wir die notwendigen Wartungsarbeiten an intelligenten
Maschinen durchflhren, um die Lebensdauer der Maschine zu verldngern und den
Reinigungseffekt zu erhalten, so dass das Geréat lange Zeit in gutem Zustand bleibt und den
Kunden einen héheren Anwendungswert bietet.

Schalten Sie das Gerat zum Reinigen immer aus und ziehen
Sie den Netzstecker aus der Steckdose.

Verwenden Sie keinen Alkohol, Benzol oder andere
brennbare Reinigungsmittel, da dies zu Branden oder
Stromschlagen flhren kann.

Achtung! Sprihen Sie keine FlUssigkeiten direkt auf das Gerét, da dies
zu Schéden flihren kann.

M Sensor: Prilfen Sie, ob der Sensor verschmutzt ist. Wischen Sie ihn vorsichtig mit einem weichen Tuch oder
Papier ab und vermeiden Sie es, ihn direkt mit den Handen abzuwischen, da dies Kratzer und andere Schaden
verursachen kann.

M /\uBere Oberfliche und Staubbox: Befeuchten Sie ein Tuch mit Wasser und wringen Sie es aus, wischen Sie
die duBere Oberflache des Gerats ab, und verwenden Sie dann ein trockenes Tuch, um die Oberflache vollstandig
zu trocknen.

M Radsatz: Stellen Sie den Roboter kopfiiber auf eine ebene Fldche mit einer weichen Schutzmatte, entfernen
Sie Haare und Schmutz von den Rédern und wischen Sie sie mit einem feuchten Tuch ab.

M Batterie: Wenn der Roboter (iber einen [3ngeren Zeitraum nicht benutzt wird, muss er alle drei Monate
aufgeladen werden, um eine Beschadigung der Batterie zu vermeiden.

M Staubbeutel/Staubox: Offnen Sie die Kopfabdeckung des Gerits, nehmen Sie den Staubbeutel aus der
Staubbox, reinigen Sie ihn, und verwenden Sie ein sauberes Tuch, um die Staubbox zu reinigen.

B Kehrbirsteneinheit: Nach dem Waschen und Reinigen verwenden Sie bitte ein sauberes Tuch zum
Trocknen, verwenden Sie das Reinigungswerkzeug, um die Blrstenwalze von Haaren und Schmutz zu reinigen.
W Schrubbblirsten-Baugruppe: Verwenden Sie das Reinigungswerkzeug, um die Haare und den Schmutz der
Walzenblrste zu reinigen, verwenden Sie ein sauberes Tuch, um den Schmutz in der Schrubbblirstenkammer
zu reinigen, um zu verhindern, dass die Ansammlung von Schmutz den Wasserstrahl blockiert.

B Reinigung des Klebestreifens: Der Klebestreifen wird mit feuchten Tlchern gereinigt, um die Ansammiung
von Haaren und anderem Schmutz zu vermeiden, der die Abstreifwirkung beeintrchtigt. AuBerdem wird die
Oberflache sauber gehalten, was den VerschleiB verringert und die Lebensdauer verlangert.
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B Abwassertank: Uberpriifen Sie den Abwassertank auf Schlamm/Schmutz, falls vorhanden, entfernen Sie ihn bitte
sofort.

M Seitenbiirsten

(IEntfernen Sie die linke und rechte Seitenbiirste von Hand, entfernen Sie Haare und Schmutz von den Seitenblrsten.
(2)Setzen Sie dielinke und rechte Seitenblirste wieder ein: die Installation ist abgeschlossen, wenn ein Klicken zu hérenist.
5.2 Transport

Dieses Produkt ist ein elektronisches Produkt und solite mit
Vorsicht transportiert werden.

Wenn Sie den Roboter manuell transportieren missen, befolgen Sie bitte genau die
nachstehenden Anweisungen, um Schaden am Gerat zu vermeiden.

W Anheben
Zwei Personen auf beiden Seiten der Maschine, vom Laserschichtabstand aus, halten sich
aufrecht und heben die Maschine gleichzeitig an.

*Heben Sie keine anderen Bereiche an, da dies den Roboter beschidigen kinnte.

M Schieben

Die Maschine schaltet in den manuellen Schiebebetrieb. Nachdem Sie die Armlehnen
hochgezogen haben, bewegen Sie den Roboter, indem Sie die Griffe an beiden Seiten der
Armlehnen vorsichtig festhalten.

*Ziehen Sie nicht gewaltsam an anderen Bereichen, da dies den Roboter beschadigen kann.
M Transport

Achten Sie beim Transport des Produkts auf die Unversehrtheit des Verpackungskartons, um

sicherzustellen, dass das Produkt nicht durch die Handhabung beschadigt wird.

Es sollte beim Transport nicht gestapelt werden, bitte stapeln Sie keine anderen Gegensténde
auf der AuBenverpackung.

Halten Sie wahrend des Transports die Pfeilrichtung auf dem Karton ein und kippen Sie ihn
nicht, drehen Sie ihn nicht auf die Seite und stellen Sie ihn nicht auf den Kopf.
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5.3 Wartungs- und Pflegezyklen

Um die Spitzenleistung der Hauptmaschine zu erhalten, wird empfohlen, die folgende Tabelle flir
die Haufigkeit der Wartung der Hauptmaschinenkomponenten heranzuziehen. Die Haufigkeit
der Reinigung, Wartung und des Austauschs kann entsprechend der Umgebung, in der die
Maschine verwendet wird, der Haufigkeit, Intensitét und Temperatur angepasst werden.

Haufigkeit der Reinigung | Haufigkeit des Austauschs
Nr. Bauteil und Wartung (in beiden Zusténden)
1 Lidar 1Mal/Wache /
2 Stereosehen 1Mal/Woche /
3 Linienlaser 1Mal/Woche /
4 Ultraschall 1Mal/Woche /
5 Universal-Rad 1Mal/Monat /
6 Antriebsrad 2 mal/Jahr /
7 Ladestation 1Mal/Monat /
8 Staubbox 1Mal/Woche /
9 Abwassertank 1Mal/Tag /
10 Staubkasten 1Mal/Tag /
1 Absaugschlauch 1Mal /3 Tage /
12 | Staubsaugerbeutel 1Mal /3 Tage *
13 | Seitenbirste 1Mal/Tag 2 Monate/200H
14 Kehrbiirste 1Mal/Tag 3 Monate/300H
15 | Kehrende Faserbiirste 1Mal/Tag 3 Monate/300 Stunden
16 | StaubabsaugungFaserbiirste | 1Mal/Tag 3 Monate/300 Stunden
17 Schrubber-Biirste 1Mal/Tag 3 Monate/300 Stunden
18 Wasserabsorbierender 1Mal/Tag Vorderes Gummi: 3 Monate/300H
Abschdumer Hinteres Gummi: 2 Monate/200H
19 Nilpferd-Montage 1Mal/Woche 6 Monate/600H
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* Hangt davon ab, ob der Restmiill die Unterdruckerkennung beeintrachtigt (nach dem AusgieBen oder der
Aufforderung "Bitte reinigen Sie den Staubbeutel rechtzeitig" kann er nicht mehr verwendet werden).

Fehlersuche und Wartung

Stérungshild

Mdégliche Ursachen und Lésungen

Der Roboter Idsst sich nicht

normal einschalten

1. Unzureichende Stromversorgung, bitte schlieBen Sie den

Roboter Gber die Ladestation an, um ihn aufzuladen.

Der Roboter kann nicht normal

geladen werden

1. Die Ladestation wurde verstellt, bitte stellen Sie die Ladestation
in die Ausgangsposition.

2. Die Ladestation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen, bitte
schlieBen Sie die Ladestation an das Stromnetz an.

3. Die Ladestation ist blockiert. Vergewissern Sie sich, dass sich
vor der Ladestation oder im Umkreis von 0,5 m auf beiden Seiten

der Ladestation keine Hindernisse befinden.

Der Roboter kann sich nicht

bewegen

1. Die Positionierung des Roboters ist verloren gegangen, bitte
schieben Sie den Roboter zum Aufladen in die Ladestation, der
Roboter stellt die Positionierung automatisch wieder her.

2. Die Sichtkamera ist defekt, bitte stellen Sie sicher, dass die
Sichtkamera nicht abgedeckt oder verunstaltet ist.

3. Lidar-Fehlfunktion, bitte Gberprifen Sie, ob das Lidar

verschmutzt ist.

Der Roboter kann keine Stimme

wiedergeben

1. Die Sprachausgabe des Roboters ist ausgeschaltet oder die
Lautstarke ist zu niedrig, bitte stellen Sie die Sprachausgabe oder

die Lautstarke zurlick.

Der Roboter kann nicht mit dem

Lift fahren

1. Fehlfunktion des Aufzugs, bitte Uberprifen Sie den Aufzug
selbst auf eine Fehlfunktion oder Anomalie.

2. Netzwerkstdrung, bitte prifen Sie, ob das Roboternetzwerk und
das Netzwerk der Liftbox online sind.

3. Die Stromversorgung der Liftbox ist unterbrochen, bitte
schlieBen Sie das Stromkabel der E-BOX an die Stromversorgung

an.
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Blrstenaufzug 1. Die Birste hat sich in den Haaren verheddert,
entfernen Sie die Blrste und verwenden Sie das
Reinigungswerkzeug, um die verhedderten Objekte

zu entfernen.

1. Das Ansaugrohr ist verstopft, bitte korrigieren oder
reinigen Sie es rechtzeitig.

2. Das Saugband ist schmutzig oder kaputt, bitte
reinigen Sie das Saugband, passen Sie die Form der
Struktur an oder ersetzen Sie direkt das neue

Saugband.
Die Reinigungswirkung

I 3. Die Seitenbirsten/Rollen sind verschmutzt oder
des Gerats ist nicht gut

abgenutzt, bitte ersetzen Sie sie durch neue
Seitenblrsten/Rollen mit den gleichen Spezifika-
tionen.

4, Der zu reinigende Boden ist verschmutzt oder es
gibt feste Abfélle, die Maschine kann ihn nicht sofort
reinigen. Sie kdnnen eine Vorreinigung durchfiihren,
die festen Abfalle einpacken und dann mit der
Reinigung beginnen, Sie kdnnen die Reinigung
einmal wiederholen, um den endgiiltigen

Reinigungseffekt sicherzustellen.

*Wenn die oben genannten Vorgdnge nicht geldst werden kdnnen, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst, um die Probleme zu ldsen.
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£ KEENON

KEENON Robotics Co., Ltd.

Email:pr@keenon.com

Website:www.keenon.com

Address:11F, Building 56, Mo. 1000 Jinhai Road, Pudong District, Shanghai
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KLEENBOT C 4 0 2 & BRRMUN—REX P/ NI ME—FRREAN, BHRM, Fik,
wl, FIESHEE, TEARBEMIT, W, HoE, 4%, fUE, hEls. BREENE
HAirs, CEEESERENE. BEAEER. R4, NBH. KUESER, RS
BABFEMN, REBEFBKR,

21 BREL2EH

FEEAAMRREN, SETARBOEARESE, SAZETEOBLREEBENBRE,
ARPSHUTEARBA, T8, RERNLLHEEFE, FEIREHER, KRPELS
HEEBREREIREEA ] ERENER. EEMERT (FMEaREEESIEE, HaSH
i) , BMER., TANBEARSNASZEHEE 2., FHLIEEHBEAREN
EANERER, LRARPEFREILEEERNLS.

2.2 fFSEEREE

AT SRAaRI AR T EA 8T E SR MENENRRERARNER TEENGERRER
. EREARPEZAFMEERUTHE,

FIRFEE, SAITERARE, 26, BE (8A,
HiR) . ME. 8. PEF, BEESA, HiEkE
RIERIAE.

AVDERER, MRAETEISHES, B, BES, 8
A HREBERTRMERAE,
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EEER, NRFETEENIEESNMEDREET
BEMHIRE,

2.3 Z2RA

A

iR

A R ERREIEESIESREAR.

[« EMERALFERIB 100s,

AN EE . WESEIARERN,

AN\ BE . HEREFHRER,

B ERAER. AEUSFCERE, BIRRERSNEREMAXN, UMEREERER
HEAWE,

B EERAREEHSANERASE. AEY, B7RERRENEREATD, NEIHTHE
YES Bt BT RER IR, T BT E A RIEEE,

B AESRASHESAREMENM, SORREEREY.

B EERFREREARE,

WEEIEFEAREY (RS 40°C) SiEd (fERR 0°C) MEBHBGERER,

B AEARNSHASHCSYESHBEENSSE, CREREREANSBUS B’ RN
HEHERY, EhERREEENEREETEDEE.

B SEESRELY, RS LSHRENAE, STEEE, BUNBEEFEO%RE
B, ENERER, BMME,

BENERSESSREERENRERE .

BiR

B ERRBAR, FNSFEAEMYRBEARRANEITRA S, LERRG.
B EHBEAESEER, SAEEETMRSEANSR, LESHERAMR2ER.
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WE/SHSEANSERISS, BN EEERNER, RIE, SENESESHE
&k,

WEERISMNME . AFEMNME (BEEEA 1.5, EfEE 220LE) | EhEE (R
B 1om) EREEA,

W SRR A D EEEEY), tTREEEERERE, FERaRNEE,

B E7ESENERA SIS, SERSETEERE, ENERMTENEENT,

W BEE—EMK, ERIEEEKEBIERSE LI, TRAREZ/MERREE,

W ISR ALG, FRERERASKE, BIEYCHS ; BKEEE, PIESkEERER;
ERUE N e
BARENERREE. RENBHENTER, IRZEHRNNENA (BFRE) |

B NRFTREENENEASEEEEEENEMESEME, BoRlReRiEREE, A, B
MAZSEE DARRERERE, DUeBEANENER, RER, HHIBHIETI0E (MR,
=eEEE) |

B EEEMERMEREA LS, BRREaE,

2.4 {ERRA

A

EE

B IIKE, SEEEARERIBEKE MAX ZIEIS TR, RIS AEEEME,
BHREFEAERE, DF. B, Kk, k. 8. WCERENESD, THEEREESRANE.
B ENENRESATEERENEE (MBASNETHE, B/NEEEE) ERMEA.

B A SRR S ol s S E TR A, (B RISTELIERR,

B AERUERRIHR, AEERERY. &Y. 5EE5EY. SEY. AESSRBAERE
5B E S .,

B AERE (RERE. RBY) LEZIARGHNAEBRETER, SEMRTAEREWSERGL I
5.

B NENBETNEAFREERESN (e, ERbaERNE, SHmE=RY&am, filn
BF. £7%) , WEEHEE,

B NREENTAGR, B TAFRE,

B BATEN, BREHIENSEEKESSKEDNK, DREKSBUKEHRELTR, S5k
EEE, TEBHBERIETLK, -15°C & 45°C R ESEER 20%RH = 80%RH [RESEEIR,
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3.1 M ERH 4R
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RS SMMRIMENE

0 | B® 15 Heith 4R 44

02 HEEF 16 K

03 | BRERH 17 BE

04 | HEIERE 18 EBENF

05 | BERRIS 19 IRiRERAR
06 | #h=E 20 R

07 | EiRBIE 21 | EREH

08 | #kiE 22 BKRALIE T
09 | REELH 23 FEREEMAD
10 I EERE 24 a1

11 W 1A 25 Eit

12 | FHREO 26 B/EKE

13 | Bi5E 27 el

14 R AR 14 28 iy
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3.2 RE2H

BSR c40
BRI #itr, |BR, 7. Bk
#EE R (RxBEx®) FEWAKI: 578x500x690mm
MR 616x550x690mm
ERER 70Kg (EEith, KiE=)
GVW 100Kg
BERE #i: 560mm(EiER);
#®i%: 400mm
BREEHE 16L
SKEEE 14L
N REE 0.74L
BREE 8L
BAFREE 0.8m/s
RNBBRE 65cm
RNEBBE 75 cm
RMEBERE 80 cm
RAHMERSE 15 mm
RAMBRE 35mm
RANCH % < 8° (FI{EikRR)
FEiisR 5h (\FE/FRR)
10h (iF#)
15h (iFih)
RERE 2h
= <70 dB
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WIFI: 2412MHz-2472MHz, <20dBm
WCDMA: B1/B8

LTE-FDD: B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/
B18/ B19/B20/ B26/B28

EERE

LTE-TDD: B38/B39/B40

max 33dBm

Lora:863-870MHz, max0.98dBm
EhEE 25.6V, 50Ah
GEES EHEIEVSLAMAI R BHRE S+ BER

+IF R R +RGBIR S/
W TERE/REEE SBEE: 0°C-40°C; REE: 20%-80% RH
TEEE ENERE, BETEME, SEME (BE<10mm)
PR BB -15°C-45°C; REL: 20%-80% RH
EmE <2.5m/s?
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4.1 Fats/ R

W
BRI CA0SHMBEMEE, FIEETHE 3s, BITAEKEA, SESESREETH
B, SENEIEAREEEAL 40s,

B
RIRSRHERE 3s 2, BB, BREMR.

4.2 TE

B AERAE (FHRE) : BESBAXTESMEEERER, NRTEMY, BBAEET
BLREY, EREkSEREER, RREERE.

FEBE:
THETECREENEAERAS, BEEEUESFRSREMSIEE, FTAATUESIEA
BHMERK.

*HRAEBEFERIK, BRALSIBHNEEEL,

BAEURE (BEHRSE)

1L RBREBRERST (SREBH. B#. EE=M) : & 180cm x B 100cm x & 90cm,
EHASHHERTENTE, BEREFERTESBHIEETY ;
2.MBAEEEEEEORNIMNEE, BRAEHEEISR. BHREEESY, EREHD
7]
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43 ]REM

1. AR AEIREMAT, WAL ;

2.THSHE, RMTSHEREE, PESHESREERENER, BEASREE, 2L
BihE ;

3. HEERMIE

MRS

5.1 5%

EHRERMEEIRABTEHEENSETLEEE, DUANMESNSHN#SETRUR,
ERERIERBIFRE, AEFRIEESEMEE.

ERERARMEE, FHLHRRESE, LHEREUE
AR EE R

NAERIERE. RAEMECZMERE, S8, TSR
NaELE,

FABHRRERERIMEL, DRISHEAE.

B RES . RERERLEEEHS  SERRENOTIEITTE, BREFERER, BN

EIRSHRE.

B SNERERES | B RAAKRRERE, PSR/, BERZRNmERETAER.

BB SHSAREHERRAERNTENE F, BT LNEENSE, ERRNEL,
T REMAERREAR, BE=EAARSBARE—RE, RETHAE,

WSS/ FERE : HTDAMERRERE, {EMGEVHER, &TER, WERRPnHEEETEE.

B FEBIAY . BRESNIR, KEERESERLITETEYE, FRERTENRRIERT

EfETEE.,

B RS - ERFRLESRRIESEENBSHEE, ERLFmEERRIRENES,

IEHEREAS IR KO,

B KSR . BERRRUERREMNEE, MIEESENERE, REIKERE. LRISEEN

ER, EROLIHEEE, TRENERSS.

PN - RETPKERNEERE / B8R ERAER.

W ER]

(1) HERTEAER. SRS EEMSE.

(2) BERERIENZE, BE 17, —RERMPCLETMN.
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5.2 i€

FERBREFER, BERRIREEIRS

MBARBEMEA, SRIBET TIIRBETRE, BRBFRE,

B i
MEAERSESRY, CEMERRE, REEIRRHAEREE.

*ENREEMES, SRITTRERERSEA.

L Ei:30)
WA FEETEN, WEKFE, EREFTHARICBEHEREA,

*ENENUBHEMESR, SRICTRETRERREA.
HEE
EfEEERAOEENREY, RRESATRRENSRERZIR.

RIBE B, FNEIIEE EREMYRE.
EXiRiEd, FREEFLEEAE, F20E, AEREE.
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5.3 #BERE B

RETRRSEEEE, ES2ETRAZHIRETEHEERE, BREFEMERERT
RIS ERRE, A, BENREMEERHE.

FR BH EREEAR EIRAR ()

1 EE TR/GE /

2 IRERE 1R/ /

3 REY 1R/ /

4 BER 1R/ /

5 | 2a 1R/B /

6 R 2RI /

7 REIE 1R/B /

8 A 1% /58 /

9 5K 1RIE /

10 &2 TRIE /

N | RisE 1R/ 3K /

12 | SES 1R/3K *

13 | &R 1RIEK 2{@ R /200H

14 | BHER 1TRIE 3188 /300H

15 | fRibaHER] 1RIE 318 8 /300H

16 | EHETRRI 1RIE 318 8 /300H

17 | BHER 1TRIK 3185 /300H

18 | BRKIRE TRIK BIFEEL: 3f8H/300H
#EBRE: 2{8A/200H

19 | iR 1R/B 618 5 /600H

*HRREENRESHEEERE (ATER
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oS PR HEPRELAE(2

HEFRR o] BERY IR B AR R TT R
HEATRBEIE SRR 1LEEAE, FEARSHEERBARE
BEASEESRE 1 RBIHUERSE, FHASERERTGBREMNE

LRBHBEEERR, SEASHEERER
JRBIBIENR, FRAEX BN S RMA0.5mAEEIERY
HERATBEEE) THEBAEMES, SRS AREERSEURE, BEAD
B RS 2L

LRBRIBE, FRAHBRIMEFHRERENSRA
ISCENE, FREREREESHA

R A BEREE S LEBAESHAEEER/)N, FEFSEESIESR

TER A BEFEHE 1.EHYE, FREEHLISETHWRARE

LBBRE, FRERSABBNERETRERESER
JEHETFERRTE, FiE-BOXERRERER

RRIESE 1RBIWERER, NFRRIRERBTRIAKERYEE

BB RERAE LIRS EHE, FREFAENER.
2BKBREES R, BERIUKRIR, RESERRINE
IR IR K,

JAERIARRBISSHERRE, FRREEAMEINERRRI.

4 ERME LR EN A E SN, BREEUEREE, O
WIEERTE, WURFEENER, AEBMIBBRIE, okt
ERFR—RURAREETRMR,

*EUEBERERR, FHRAERARETRE
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#his: 400-9651-808
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